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Allgemeines

Elastische Klauenkupplungen N (ELKU-N) sind formschlissige, drehelastische Kupplungen, die radialen, axialen und
winkligen Versatz zwischen dem treibenden und getriebenen Teil zulassen. Sie sind durchschlagsicher.

Die Drehmomentibertragung erfolgt Gber die in den Taschen des Pufferteiles eingesetzten elastischen Puffer,
welche Uber den Umfang der Kupplung gleichmaRig verteilt angeordnet sind.

In die Zwischenrdume der Puffer greifen die Klauen des Klauenringes bzw. des Klauenteiles.

Die Puffer werden im Wesentlichen auf Druck beansprucht, woraus ein geringer Verschleif und hohe Belastbarkeit
resultieren.

Durch die hohe innere Dampfung wird der Antrieb vor dynamischer Uberbeanspruchung geschiitzt. Die progressiv
ansteigende Federkennlinie sorgt fiir einen schnellen Abbau der Schwingungsenergie und begrenzt die
Schwingungsamplitude.

Bei einer Betriebstemperatur von -30°C bis +80°C ist der einwandfreie Betrieb gewahrleistet.
Die Normalausfiihrung erfolgt in EN-GJL-250-DIN EN 1561.

Technische Anderungen im Sinne des Fortschrittes vorbehalten.



Ausfihrungen

Ausfiihrungen

Bauform A - dreiteilig
Bauform B - zweiteilig
Bauform P - mit Bremstrommel
Bauform S - mit Bremsscheibe
Bauform H - mit Zwischenhdlse

Durch die verschiedenen Ausfilhrungen ergeben sich vielfaltige Einsatzmdglichkeiten.

Die Bauform A kann beispielsweise bei sehr geringen Wellenabstédnden eingesetzt werden und ermdglicht den
Austausch der Puffer bzw. das Trennen der verbundenen Maschinen ohne deren axiale Verschiebung.

Bei Bauform H ermdglicht die Zwischenhilse, zum Beispiel in Kreiselpumpenantrieben, den Ausbau des Lagerstuhles
mit Laufrad ohne Abbau des Motors.

Die bearbeiteten AuRenfldchen erméglichen bei den Ausfiihrungen ohne Bremstrommel und Bremsscheibe ein einfa-
ches, schnelles und sicheres Ausrichten der Kupplungen bei der Montage.

Die ballige Puffergestaltung garantiert Montagefreundlichkeit bei minimalem Spiel und ein giinstiges An-
fahrverhalten.

Elastische Klauenkupplung ELKU-N
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Bestellbeispiel: ELKU-N A 16 - 47 H7 (x 28) - 12v* (x 40) KWN 22013

Bezeichnung einer elastischen Klauenkupplung N der Bauform A der Nenngré e 16 mit Fertigbohrung d,=47 mm,
Toleranzfeld H7, ohne Passfedernut im gekirzten Pufferteil (mit Nabenlange |,=28 mm) (fir Spannsatz) und Vor-
bohrung d,=12 mm (mit Nabenlange |,=40 mm).

" Fertigbohrung nach ISO-Passung H7, Passfedernut nach DIN 6885 BI. 1, Passung JS 9
2 ohne Passfedernut, Vorbohrung - FreimaR, ,mittel“ nach DIN ISO 2768

3  siehe Seite 14 ,Bemerkungen”

4 siehe Seite 14 ,Ausfiihrung der Nabenbohrung“

Hauptabmessungen Tabelle 1
Kupplungs- d4 d5 de d14 d15 |1 Iz |3 ls I7 54
grofe \Vor- Fertigboh- \or- Fertigboh-
= boh- rung " boh- rung !
Nenndreh- ~ rung? rung?
moment
T, [daNm] min max min max h9

110 78 62

—m—-mmm-

“—-m—-mmmm-

100 - 125 108 142

—mm—mm-m-
225

150 138 182

-mmmmm-

47 223 110 110
47 100 100 165 165
“-!--

140 140

0 | 120 0 | 120 200 | 200
---
18 135 160 M8 | 135 160 265 180 180 116

145 145 240 240
--

138 155 190 138 425 210 210 108 142

0 mn

128 130 220 128 130 220 610 352 352 489 240 240 119 152

-.m_mn
138 140 260 138 140 260 710 416 416 20 20 152




Zulassige Wellenverlagerungen und AusrichtmaRBe Tabelle 2
16 25 40 63 100 160 200 250 400 500 630 1000 1250 1600 2500 3150 4000 5000 6300

MaB's _ [mm] 2 2 222 2 23

3 3 3 3 5 5 5 6 6 6 6
4 falal6l6]6]6]8l8]8 ]88 l0l0]40] 221212

12 113 [14 |15
05 (0809 | 1

min

zul. Axialverlagerung

n[min”]

n[min]

500 02 02 02 02 02 02 02 02 02 02 02 O1 O1 01 01 012 012 0112 0,12
1000 02 02 02 02 01 O1 O1 O1 O1 O1 O1 O1 01 01 01 008 008 0,09
%0 02 01 01 O1 O1 O1 O1 O1 O1 O1 O1 O1 01 01 01

200 o1 o1 01 O1 O1 O1 O1 O1 01 01 01 01

20 o1 o1 01 O1 01 01 01 01 01

30 o1 01 01 01 01 01 01

23500 01 01 01 01 0f

M

Tmax
Axialverlagerung Radialverlagerung Winkelverlagerung T A
H . ;
AK, S min
Kennwerte Tabelle 3
Kupp-  Drehzahl Drehmoment Ver- Dynamische verhaltnis- Massentragheits- Masse
lungs- [Nm] dreh- Drehfedersteife maRige moment m
grofe winkel ¢ Cy Dampfung J [ka]
[°] [ kNm/rad | v [kgm?]
n bei bei bei [-1] Puffer- Klauenr. Puffer- Klauenr.
[min] T | T | £l T To 0,5xTKN teil + Nabe teil + Nabe
16 5000 160 320 40 126 0,002 0,002
25 | 5000 ] 250 | 500 | 62 | [ 190 | 88 0004 0004 mm_
4900 400 800 100 26.0 11.9 0.007 0,007
S 0 | 630 | 1260 0013|0013
100 1000 2000 250 88,5 40,6 0,023 0,024
1600 | 3200 1388

236 0 108 4 0 07 0 08

mm

200 3000 2000 4000 500

2500 ] 5000 | 625 |

404 3 1858

618,6 2842

400 2450 4000 8000 1000

m AR 5000 | 10000 | 1250

1950 6300 12600 1575 893,7 4104 0 63
1000 1700 10000 | 20000 1245,0 5725 12 ?g -“

1550 12500 @ 25000 3125 1693,0 7716

23 23 100 100

2500 1300 25000 @ 50000 6250 2812,0 1292,0 128 135
3150 [ 1200 [ 31500 [ 63000 | 7300 m 1500 -_
4000 1100 40000 ' 80000 9600 2070 240
5000 50000 | 100000 | 12350 2800 1 __

6300 950 63000 126000 15600 9300 3900 370 400
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Bestellbeispiel: ELKU-N B 10 - 20 H7 P14 (x35)* - 16 H7 P24 (x25) KWN 22013

Bezeichnung einer elastischen Klauenkupplung N der Bauform B der Nenngrée 10 mit Fertigbohrung d,=20 mm,
Toleranzfeld H7, mit einer Passfedernut im Pufferteil, (Nabenlange 1,=35 mm), Fertigbohrung d,=16 mm, Toleranz-
feld H7 und zwei Passfedernuten (120° versetzt) im gekirzten Klauenteil (mit Nabenlange |,=25 mm).

Hauptabmessungen Tabelle 4
Kupplungs- d, d, d, d, d, l 1, I, ly I, s,
grole Vor- Fertigboh- \or- Fertigboh-
= boh- rung " boh- rung "
Nenndreh- rung? rung?
moment
T, [daNm] min  max min  max h9

N

M I N 0 I R
——mmmmmnm-
——m—mmmmm-

125 102

-_—m—mmm-----

160 108 108 122

_---ﬂ-

N ELESE PO ISE PO IHSE N lhe)

200 140 140 162

——mm—mmmmm-

100 100 250 165 = 165 203 100 100

—----m-

[OLR CO ESE DO




Zulassige Wellenverlagerungen und Ausrichtmale
KupplungsgroRe 25 4 63 10 16 % 4 63 100 160 200 250 400

MaB's  [mm]
I. Axialverl n
zul. Axialverlagerung
AK_ [mm] 2 2 2 2 2 2 2 4 4 4 4 5 5
n[min’!
zul. Radialverlagerung
AK [mm] bei Drehzahl n
zul. Winkelverlagerung

AK,* [mm] bei Drehzahl n

n[min‘']
zul. Winkelverlagerung 500 0,2 0,2 02 0,2 02 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2
AK, [°] bei Drehzahln 1000 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1

1500 0,2 0,2 02 0,2 02 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
2000 0,2 0,2 02 0,2 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
2500 0,2 0,2 02 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
3000 0,2 0,1 02 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
>3500 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1

" Fertigbohrung nach ISO-Passung H7, Passfedernut nach DIN 6885 BI. 1, Passung JS 9
2 ohne Passfedernut, Vorbohrung - Freimaf, ,mittel“ nach DIN ISO 2768

3 siehe Seite 14 ,Bemerkungen”

4 siehe Seite 14 ,Ausfiihrung der Nabenbohrung“

Kennwerte Tabelle 6
Kupp-  Drehzahl Drehmoment Ver- Dynamische verhaltnis- Massentragheits- Masse
lungs- [Nm] dreh- Drehfedersteife maRige moment m
grole winkel @ Copn Déampfung J [ka]
[°] [ kNm/rad ] ¥ [kgm?]
n bei bei bei [-] Puffer- Klauen- Puffer- Klauen-
[min™] Ta LR 1 To To 0,5xT,,, teil teil teil teil
--“ﬂ 23|09
5000 36 16 0 0002 0 0001 O 3
-- m
5000 100 0 0009 0 0008 09
-IEI
5000 250 19,0 8,8 O 004 0 004 2 5
mmm- 45 09
1260 589 271 0,013 0,012 4,7 4,7
m
1600 3200 138,38 638 10 5
Eﬁl _

2500 5000 625 3054 140,3 0,12 0,11 175 16,5

IMI
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Bestellbeispiel: ELKU-N P 40 - 250 - 50 H7 P14 (x95) - 30 H7 P24 (x55)% KWN 22013

Bezeichnung einer elastischen Klauenkupplung N der Bauform P der Nenngré3e 40 mit Bremstrommel
d,=250 mm, Fertigbohrung d,=50 mm, Toleranzfeld H7, mit einer Passfedernut, (Nabenlédnge 1,=95 mm), Fertig-
bohrung d =30 mm, Toleranzfeld H7 und zwei Passfedernuten (120° versetzt), (Nabenlénge 1,=55 mm).

Hauptabmessungen Tabelle 7
Kupplungs- d, d, d, d, d d, b, I, l, I, I, S,
grole Vor- Fertigboh- Fertigboh-
= boh- rung rung
Nenndreh-  rung?
moment
T, [daNm] mn  max  min max h9

75 200 127

2 . 5 % 154515
“—m-m-mmmmﬂm-

—mm-

160 28 85 200 125 122 315 118 200 118
—mm-mm-
100 250 160 155 190 293 190 100
m-mm-
172 630 236 110
110 100 170 165
m--
120 315 710 265 393 265 125
110 110 170 180
EEHEERACHE OO
e 350 M0 265 | 408 265 | 140

110 70 120 170 200
--

1000 125 150 125 400 70 | 265 | 48 265 | 160 | 104
-
1250 118 145 160 135 160 260 265 300 30 180 116
EEABHBHOHEnOOOOo

1600




Zuldssige Wellenverlagerungen und Ausrichtmale Tabelle 8
KupplungsgroRe % 0 6 100 160 200 250 400 500 630 1000 1250 1600

Mafs S

(mm]

min

---nnnnnnnnn

zul. Axialverlagerung

AK, [mm] 2 2 4 4 4 4 5 5 5 5 5 5 5
n[min]

zul. Radialverlagerung 0,7 08

A K. [mm] bei Drehzahl n 04 : 05
zul. Winkelverlagerung ) L L L L L 4 L 0,3

A K, [mm] bei Drehzahl n

n[min]
zul. Winkelverlagerung 500 0,2 02 02 02 02 02 0,2 02 02 02 0,1 0,1 0,1
AK, []bei Drehzahin 1000 0,2 0,2 02 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 01 01 0,1

1500 0,1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0,1 0.1 0,1 0.1 01 01 0,1
2000 0,1 0.1 0.1 0.1 0.1 0,1
2500 0,1 0.1 0,1 0,1 0,1
3000 0,1 0,1 0,1
>3500 0,1

" Fertigbohrung nach ISO-Passung H7, Passfedernut nach DIN 6885 BI. 1, Passung JS 9
2 ohne Passfedernut, Vorbohrung - Freimaf, ,mittel“ nach DIN ISO 2768

3 siehe Seite 14 ,Bemerkungen”

4 siehe Seite 14 ,Ausfiihrung der Nabenbohrung”

Kennwerte Tabelle 9
Kupp-  Drehzahl d, Drehmoment Ver- Dynamische verhaltnis-  Massentragheits- Masse
lungs- [Nm] dreh- Drehfedersteife maRige moment m
grofe winkel ¢ Copn Déampfung J [kal
[°] [ kNm/rad ] ¥ [kgm?]
n bei bei bei [-1] Puffert.  Klauenr.  Puffert. Klauenr.
[min] TKN TKrnax tTKW To To 0,5xT +BT + Nabe +BT + Nabe
3400 200 19.0 0,043 0,004 85 25
“ -t!-
2750 250 1260 160 589 271 014 0.013
1000|2000 oo “-i_
160 2150 315 1600 | 3200 400 138.8 638 0.421

200 | 700 | a0 | 2000 | 4000 | 500 | m m-m

wmmits o
400 1100 630 4000 8000 1000 404 3 1858
EIEIEICIEE
710 5000 | 10000 & 1250 45 618,6 2842 0.9 12’% 8 g; 218
m
710 6300 | 12600 = 1575 8937 4104 12 g 0 63 ggg
-
1000 950 710 | 10000 | 20000 & 2500 1245,0 5725 2 09 282 2
--
1250 800 12500 | 25000 & 3125 1693,0 7776 41 ’g 'g 452 80
-
1600 16000 | 32000 21220 9739 43, ? 11?8
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Bestellbeispiel: ELKU-N S 25 - 315 - 50 H7 P14 (x50)® - 13v* (x50)* KWN 22013

Bezeichnung einer elastischen Klauenkupplung N der Bauform S der Nenngréf3e 25 mit Bremsscheibe
d,=315 mm, Fertigbohrung d,=50 mm, Toleranzfeld H7, mit einer Passfedernut, (Nabenlénge 1,=50 mm), Vor-
bohrung d,=13 mm, (Nabenlénge 1,=50 mm).

Hauptabmessungen Tabelle 10
Kupplungs- d, d; d; d, d d, b, l l, 1, ls L, s,

groRe \or- Fertigboh- Fertigboh-

= boh- rung rung

Nenndreh-  rung?

moment

T, [daNm] mn max mn max h9

- 125 75 315 16 102

“—-mmm--

160 105 355 122

—mmm

75 200 120 | 122 450

——mmmmmm-

100 R 160 155 500 203 100 100
—--mm-m-
100 100 160 165
105 120 105 120 195 200 710
105 110 170 180 630
--ﬂﬂ--
120 120 195 200 710

125 135 125 150

120 130 19 | 215 | 710
lﬂﬂ-

135 145 240 1000

175 180 1120



Zuldssige Wellenverlagerungen und Ausrichtmalle Tabelle 11
Kupplungsgrofe 2% 40 63 100 160 200 250 400 500 630 1000 1250 1600
MaR's_ [mm] 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 5 5
Mal s, [mm] |4+l 4] 6 ] 6 ] 6] 6] 88 ] 8] 8 8]0 | 1]
zul. Axialverlagerung

AK, [mm] 2 2 4 4 4 4 5 5 5 5 5 5 5

n[min]
zul. Radialverlagerung
A K [mm] bei Drehzahl n
zul. Winkelverlagerung
AK,* [mm] bei Drehzahl n

n[min]
zul. Winkelverlagerung 500 02 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 02 0,2 02 02 0,1 0,1 0,1
AK, [°] beiDrehzahln 1000 02 0,2 0,2 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 01 01 0,1

1500 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 01 01 0,1
2000 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
2500 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0.1 0,1
3000 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
>3500 0,1 0,1 0,1 0,1

" Fertigbohrung nach ISO-Passung H7, Passfedernut nach DIN 6885 BI. 1, Passung JS 9
2 ohne Passfedernut, Vorbohrung - Freimaf}, ,mittel“ nach DIN ISO 2768

3  siehe Seite 14 ,Bemerkungen*”

4 siehe Seite 14 ,Ausfiihrung der Nabenbohrung”

Kennwerte Tabelle 12
Kupp-  Drehzahl Drehmoment Ver- Dynamische verhaltnis- Massentragheits- Masse
lungs- [Nm] dreh- Drehfedersteife maRige moment m
grofe winkel ¢ Cypn Déampfung J [kal
[°] [ kNm/rad | v kgm?]
n bei bei bei [-1] Puffert. Klauenr. Puffert. Klauenr.
[min-'] T T Ela Tt Tt 0,5xT,, + BS + Nabe + BS + Nabe
25 4800 250 500 62 19,0 838 0,124 0,004 114
m 4800 0,127 | 0,007
630 1260 160 589 271 0,231 0,013 17,3 4,8
- 3800 2000 0374 | 0024 | 227 | 68 |
1600 3200 400 1388 63,8 0,664 0,04 315 10
- 3000 4000 2360 | 1084 069 | 008 | 341 | 14 |
2750 2500 5000 | 625 3054 140,3 1,07 0,13 47 19,5
- 2400 8000 4043 | 1858
2150 256 033 837
10000 = 1250 45 6186 2842 09 618 037 175
1950 4,16 0,54 109,5
683 1482
10000 = 20000 1245 5725 105 1683
1550 8,29 15 1604
1250 12500 | 25000 | 3125 s | 777 o -
253 270 100
1350 16000 | 32000 9739 38,6 2.6 3153 110
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Bestellbeispiel: ELKU-N H 63 - 140 - 40 H7 P1% (x60)* - 20v* (x70)® KWN 22013

Bezeichnung einer elastischen Klauenkupplung N der Bauform H der Nenngréf3e 63 mit Zwischenhlse
s,=140 mm, Fertigbohrung d,=40 mm, Toleranzfeld H7, mit einer Passfedernut, (Nabenlange 1,=60 mm), Vor-
bohrung d,=20 mm, (Nabenlénge 1,=70 mm).

Hauptabmessungen Tabelle 13
Kupplungs- d, d; d; 3y, d, oy I l, I, Iy SH SH
groRe Vor- Fertigboh- Fertigboh-
= boh- rung " rung !
Nenndreh- rung?
moment

Ty [daNm] min

max min max h9
175 87 100
L | Jofelwlelelsls{alB]o]elF] s ] @
180 87 100

42 95 6 70 6

10 - 1 42 1 8 3 g9 35 45  qp7 5 140
190 5 | 85 100

16 14 | 48 14 | 48 | 10 | 78 73 | 230 | 40 | 50 [ 125 | 5 140

280 60 | 165 180

200 5 86 100

240 50 125 140
25 - 15 55 15 55 125 90 90 85 290 50 60 165 5 180
320 70 185 200
380 80 235 250
65
65
40 18 18 65
65
80
230 70 81,5 100
270 70 121,5 140
63 - 22 65 22 65 160 108 108 M 310 60 70 161,5 6 180
330 70 181,5 200
390 80
290
330
100 24 75 24 350 70
400
310
350 158,5 180
160 28 85 28 85 200 140 140 144 370 80 90 1785 6 200
420
370
390
200 38 38 225 140
470
390
250 44 48 100 48 100 250 165 165 185 410 100 10 | 1725 8 200

460




Zulassige Wellenverlagerungen und AusrichtmaRe Tabelle 14
Kupplungsgrofe 6 3 10 16 25 40 63 100 160 200 250
Mal s .~ [mm]

Mrsm [m] _-_---_-‘-___--
zul. Axialverlagerung

A K, [mm] 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

n[min-]
zul. Radialverlagerung
A K. [mm] bei Drehzahl n
zul. Winkelverlagerung

A K. * [mm] bei Drehzahl n

n[min-]
zul. Winkelverlagerung 500 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2
A K, [°] bei Drehzahl n 1000 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,2 0,1 0,1 0,1 0,1
1500 0,2 0,2 0,2 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
2000 0,2 0,2 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
2500 0,2 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
3000 0,2 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
>3500 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1

" Fertigbohrung nach ISO-Passung H7, Passfedernut nach DIN 6885 BI. 1, Passung JS 9
2 ohne Passfedernut, Vorbohrung - FreimaB, ,mittel“ nach DIN ISO 2768

3  siehe Seite 14 ,Bemerkungen”

4 siehe Seite 14 ,Ausfiihrung der Nabenbohrung”

Kennwerte Tabelle 15
Kupp- Dreh- Drehmoment Ver- Dynamische  verhaltnis- ly Massentragheits- Masse
lungs- zahl [Nm] dreh- Drehfedersteife méaRige moment m [kg]
groRe winkel ¢ Copn Démpfung J [kgm?]
[°] [ kNm/rad ] v Klauenr. Klauenr.
n bei bei bei Puffer-  +Zw.-H. Puffer- +Zw.-H.
[min] T 0.5xT,, - teil +Nabe teil +Nabe
0,0013 1, 9
0,0028
5000 100 3,8 127 0,0009

3,9

5000 320 12,6 5,8 125 0,002 4,3

165 4,7

53

125 0 0100 5,8

25 5000 250 500 62 19,0 8,8 165 0,004 0,0110 2,5 6,3
185 0,0115 6,6

7.1

235 0.0120

) 0,0300
121,5 0,0320 10,5
63 4250 630 1260 160 4,5 58,9 27,1 0,9 161,5 0,013 0,0340 4,7 1,3
181,5 0,0350 1,7

0,0370

100

158,5 0,1000 20,8
160 3400 1600 3200 400 138,8 63,8 1785 0,04 01050 9,5 214

200 3000 2000 4000 500 236,0

250 2750 2500 5000 625 3054 | 1403 0,12 17,5
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Wenn bei Bestellungen die Nabenldnge nicht angegeben wird, liefern wir nach Prospekt.

Sonderausfiihrungen sind auf Anfrage maéglich:
* Ausfiihrung in Spharoguss EN-GJS-400-15U DIN EN 1563,
 zwei Passfedernuten,
* mit Feststellgewinde,
* Fertigbohrung ohne Passfedernut (fiir Spannsatze),
* Ausfiihrung mit Abziehbohrung,
» anzentriert
+ Puffer anderer Elastizitat

Bei Kupplungen mit Feststellgewinde gehért die Feststellschraube zum Lieferumfang.

Ausfiihrung der Nabenbohrung Tabelle 16

Toleranzfeld H7 mit Nabennut nach DIN 6885
Ausfiihrung A, MaRtoleranz JS 9

Nabenbohrung vorgebohrt ohne Nabennut
fir eine Passfeder fir zwei Passfedern
120° versetzt
Kurzzeichen v - P1 P2
Werkstoffe

Klauenkdrper: EN-GJL-250 DIN EN 1561
Bremstrommel: EN-GJS-500-7 DIN EN 1563 / EN-GJS-600-3 DIN EN 1563
GS 30 DIN 1681 hartverchromt

Bremsscheibe: EN 10025-2-S355J2+N / GS 30 DIN 1681 hartverchromt
Puffer: Perbunan 80 Shore A
Zwischenhlilse: EN-GJS-400-15U DIN EN 1563

Ausweichwerkstoffe nach Wahl des Herstellers

Bei veranderten Betriebsbedingungen kénnen andere Pufferelastizitaten geliefert werden.

Einbau- und Betriebsbedingungen

Die Anordnung der Kupplungsteile auf den zu verbindenden Wellenenden ist beliebig.
Die angegebenen zulassigen Verlagerungswerte stellen allgemeine Richtwerte unter folgenden Rahmenbedingun-
gen dar: * Belastung bis zum Nenndrehmoment,

* Betriebsdrehzahl n=1500 min* (bei n<1500 min gilt die Maximaldrehzahl),

» Umgebungstemperatur von +30°C,

* Maximalwerte bei Radial- oder Winkelverlagerung

Treten beide Verlagerungen gleichzeitig auf, diirfen die Werte nur anteilig genutzt werden. In diesem Fall fiihren
Sie bitte Riicksprache mit dem Hersteller.

Wuchtzustand

Im Allgemeinen werden die elastischen Klauenkupplungen N im ungewuchteten Zustand geliefert.
Nach Anforderungen des Anwenders kénnen sie dynamisch mit der Gitestufe Q 6,3 (nach ISO-Empfehlung 1940)
oder statisch gewuchtet geliefert werden.

GroRenauswahl in Anlehnung an DIN 740 Blatt 2

Die Auslegung der Kupplung erfolgt weitgehend nach physikalischen GesetzmaRigkeiten. Die Kupplung muss so
bemessen sein, dass die auftretenden Belastungen in keinem Betriebszustand die zuldssigen Werte Uberschreiten.



Erlduterung der Auslegungsbegriffe fiir Antriebsseite und Lastseite

Nr.  Benennung Zeichen  Definition Einheit
Nenndrehmoment der T Nenndrehmoment der Antriebsmaschine, errechnet aus Nm
1 Antriebsseite Nennleistung und Nenndrehzahl
Nenndrehmoment der T, GroRtwert des aus Leistung und Drehzahl errechneten Nm
Lastseite Lastdrehmomentes
StoRdrehmoment der T Spitzenwert der nichtperiodischen DrehmomentstoRe auf der Antriebs- Nm
Antriebsseite seite, der z.B. bei Anfahren und bei Drehzahlanderung auftreten kann.
2 Bei Elektromotoren kann das Kippdrehmoment als
StoRdrehmoment eingesetzt werden.
StoRdrehmoment der Ts Spitzenwert der nichtperiodischen DrehmomentstéRe auf der Lastseite, Nm
Lastseite derz.B. bei Lastanderungen und bei Bremsanderungen auftreten kann.
Erregendes Drehmoment £, Amplitude der von der Antriebsseite/Lastseite ausgehenden Nm
derAntriebsseite/Lastseite +T . |periodischen Drehmomentschwankung i-ter Ordnung
Massentragheitsmoment Js Summe der auf der Antriebsseite/Lastseite vorhandenen kgm?
3 der Antriebsseite/Lastseite J Massentragheitsmomente bezogen auf die Kupplungsdrehzahl
Massenfaktor M, Faktor, der die Massenverteilung bei antriebs-/lastseitiger -
der Antriebsseite/Lastseite M, Stol3- und Schwingungserregung beriicksichtigt
M = J, M = J
T LTI

Erlduterungen der Begriffe fiir die Kupplungsauslegung (nach DIN 740, Bl. 2)

1. Belastung durch Nenndrehmoment
Das zulassige Nenndrehmoment der Kupplung T, muss bei jeder Betriebstemperatur mindestens so gro
sein wie das Nenndrehmoment der Lastseite.

T,=9550 « Pan W1 pypy T,= 9550+ PulWI oy
n,, [min™] n, [min?]

(Antriebsseite) - T, *S, < T, = T *S,- (Lastseite)

2. Belastung durch DrehmomentstéRe
Das zuléssige Maximaldrehmoment der Kupplung T, muss bei jeder Betriebstemperatur mindestens so
grof sein wie die im Betrieb auftretenden Drehmomentstélie unter Berlicksichtigung von StoRfaktor S, und

Anlauffaktor S,.

(Antriebsseite) - T,; *M,*S, *S,+S <T  >T  *M *S S, S, - (Lastseite)
Wenn M, und M, nicht bekannt sind, dann gilt: M, =1, M = 1.

3. Belastung durch ein periodisches Wechselmoment
3.1. Durchfahren der Resonanz
Das Wechseldrehmoment in der Resonanz darf nicht groRRer als das maximale Kupplungsmoment sein.

(Antriebsseite) - M, « T, *V, +S,*S <T, _>M T +V, +S,+S, - (Lastseite)

3.2. Dauerwechseldrehmoment
Das Dauerwechseldrenmoment der Kupplung T, ist die gréRte dauernd zuléssige periodische Dreh-

momentschwankung bei einer Frequenz von 10 Hz und einer Grundlast bis zum Wert von T, .

Wenn T <T,, ist, kann das zulassige T, groRer sein als in den Tabellen 3, 6, 8, 11 und 14 aufgefiihrt ist. Bei
nennenswerter Schwankungserregung wird nur dann ein befriedigendes Ergebnis erzielt, wenn die Drehfeder
steife der ausgewahlten Kupplung die Resonanz auf3erhalb des Betriebsdrehzahlbereiches verlagert.
(Antriebsseite) - M, T, *V ¢S ¢S <T =M T, ,*V+S, S - (Lastseite)

KW —



Richtwerte fiir Einflussfaktoren Tabelle 18
Temperaturfaktor S, Zahlenwerte fiir Perbunan
S, 1 1,2 14 18
°C -30 +40 +60 +80
+30

Anlauffaktor S, Anzahl der Anlaufe je Stunde
Anlaufhaufigkeith 100 200 400 800
S 1 1.2 14 1,6

z
iber 800 Anlaufe/h bitte anfragen

Stof¥faktor S, bzw. S,
S, bzw. S, leichte AnfahrstoRe 15
mittiere AnfahrstoRe 18
schwere AnfahrstoRe 22

Berechnungsbeispiel:

Kupplung ELKU-N fir gleichférmigen Antrieb gesucht.

Antriebsmaschine: Drehstrommotor Baugréfie 315 L - 200 kW -1485 min', Wellen - @ 80 mm
T,= 9950 ° Pﬂ = 9550 200 _ 1287 [Nm]
1485

nAN

Anzahl Z = 40 h"' - Umgebungstemperatur 3 = +40°C
Anfahrdrehmoment T, = 2T, = 2574 Nm

Arbeitsmaschine: Kreiselpumpe mit relativ kleinem Massentragheitsmoment
Mittleres Lastdrehmoment T ,= 1150 Nm
Belastung durch das Nenndrehmoment T, > T  +S ;= 1150 Nm « 1,2 = 1380 Nm

KN —

Nach dem Nenndrehmoment kommt die ELKU-N-Kupplungsgréf3e 250 in Frage,
fir T,,= 2500 Nmund T, = 5000 Nm.

Uberprifung auf T

Kmax

Faktoren: Anlauffaktor: S,=1
Temperaturfaktor: S = 1,2
Stol¥faktor: S=1,5

>

T >2T,c*S,*S,+S,=2574Nm«1+1,2+15=4633 Nm

Kmax

Mit diesem Beispiel ist eine Kupplungsauslegung nach vereinfachten Rechnungsgang dargestellt.
Fir eine Kupplungsauslegung, wie unter Punkt 3 beschrieben, wird empfohlen, die Berechnung in unserem Hause
durchfihren zu lassen.
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Zuldssige Flachenpressung in der Passfedernut

Bei der Kupplungsauslegung darf in Abhangigkeit der Werkstoffauswahl die zuldssige Passfedernutbelastung nicht
Uberschritten werden. Als zulassige Flachenpressung in der Passfedernut gelten folgende Richtwerte:

Werkstoff Spharoguss EN-GJS-400-15U DIN EN 1563

Werkstoff Grauguss EN-GJL-250 DIN EN 1561 120 N/mm?

IEC Normmotoren-Zuordnung Tabelle 19
ELKU-N-Kupplungen fir IEC-Normmotoren Schutzart IP 54
Dreh-  Motorleistung Motorleistung Motorleistung Motorleistung zyl.
strom- bei 50 Hz bei 50 Hz bei 50 Hz bei 50 Hz Wellenende
motor ~ n=3000 min’! - n=1500 min" - n=1000 min"' - n=750 min" - d x | [mm]
55 £ 5 £ 5 £ 5
B P T &2 P T &%95 P T &%5 P T &95 . <I5083000
goke kW] [Nm] & €2 kW] Nm] S €2 kW O Nm] S E2 . kW] [Nm] B £ 2 .F [min]
0,09 032 156 | 0,06 043 116 9x20
012 041 12 0,09 X
0,18| 0,62 806 | 0,12 088 568 1x23
02 086 58,1 | 0,18 13 385
25 25
385 025 14530
055 263 037 X
0,75 25 0,55 37 135 037 | 039 12,8
n I -
90S 15 4 5 107 075 2450
I!IIII \ll.!.l n -- I
22 84 075 11 15
100 3 98 62 128 63 15 | 15 63 8,4 63 79 28460
112M -- \--
55 11 1
1328
38x80
. _- ‘ -- : ln : -
160M 15 42x110

m \m -- 16 - 16

180M | 22 6| 45 | 185 121

-- | [ 2| 1 | » -- 48x10
200L 30 19270 % 5’1 0 1% 2 26 185 ;?; 5 18 2 25 55x110
-- \- 2 -- - 60x140 55,110
225M 145 23

22
mﬂl 65x140 60x140

m o \m 63

280S 75 241

[ 280M | 90 | 289 | \m 0 - 10 l}I 0 75140
3155 | 10 353 10 707 727 44 712 65x140
\- 160 m m
160 | 513 39 | 160 1030 34 10 1070 | 10 170 | 160 80x170

25

200 | 1290 132 1280 25 110 1420
PO 25 | 160 | 1550

; 26 | 132 | 1710 2oo
20| 1610 55 | 20 | 1930 20 21 160 2070 250
200 Pl 7 | 20 | 2420 [BEN 200
22

2280

L a0 | et

355L
315 1010

400 1280 2,5 2560 400 31 100x210 | 80x170

315 | 3040 26

100

956x170 | 75x140

Die Auslegung der Kupplungen erfolgte fir Normalbetrieb. Sollte der aufgefiihrte Sicherheitsfaktor bei StoRbelastung zu klein gewahlt sein, so muss die nachst-
groRere Kupplung verwendet werden.



lhre Anfragen erbitten wir mit folgenden Angaben:

—_

. Bauart der Kupplung

. Bohrung d, ; in mm und Toleranzfeld fur beide Halften

. Nuten fur beide Halften

. Art der treibenden und der getriebenen Maschine

. maximal zu Ubertragende Leistung, Drehmomentstof3e und Anfahrhaufigkeit
. Massentrédgheitsmomente der treibenden und getriebenen Maschine

. Drehzahl in Umdrehungen pro Minute

. maximale axiale, radiale und winklige Verlagerung (AK , AK, AK )

© 00 N O O b~ W N

. Temperaturbereich

Sonderbauformen

Far Ihre speziellen Anforderungen auf dem Gebiet der Antriebstechnik kénnen von uns die vielfaltigsten Lésungs-
varianten angeboten werden.
Die folgenden Abbildungen zeigen einen Teil der erfolgreich realisierten Sonderbauformen.

Elastische Klauenkupplung ELKU-N; Pufferteil mit Flanschausfiihrung



Sonderbauformen

Elastische Klauenkupplung ELKU-N mit
Aulenspannsatzen

Elastische Klauenkupplung ELKU-N S
mit hydrodynamischer Kupplung TK-N S



